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4.

应用命令

LinearSolve[A, b],

求得非齐次线性方程组

b

Ax

=

的一个特解

.
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2.

应用命令

NullSpace[A]

求出齐次线性方程组

0
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Ax

的基础解系

.
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由此即得到所求齐次线性方程组的基础解系

:
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则得到所求非齐次线性方程组的一个特解

:
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我们就得到了非齐次线性方程组
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的全部解为
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在解的表示式中

, 

x

的每一个分量即为交通网络中未知部分的具体流量

, 

该问题有无穷多

解

(

为什么

? 

并思考其实际意义

).

本模型具有实际应用价值

, 

求出该模型的解

, 

可以为交通规划设计部门提供解决交通堵

塞、车流运行不畅等问题的方法

, 

知道在何处应建设立交桥

, 

哪条路应设计多宽等

, 

为城镇交

通规划提供科学的指导意见

. 

但是

,

在本模型中

,

我们只考虑了单行街道这样一种简单情形

,

复杂的情形留待读者在更高一级的课程中去研究

. 

此外

,

本模型还可推广到电路分析中的网

络节点流量等问题中

.

实验报告

请读者应用本模型的思想方法

, 

为你所在或你熟悉的城镇建立一个区域的交通流量模型

. 

并提供一个具体的解决方案

, 

即从无穷多个解中根据具体限制确定出一个具体的解决方案

.
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