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注

:

这个矩阵也可以用命令

Array

生成

,

如输入

Array[a, {4, 3}]//

则输出与上一命令相同

.

4. 

命令

IdentityMatrix[n]

生成

n

阶单位矩阵

.

例如

,

输入

IdentityMatrix[5]

则输出一个

5

阶单位矩阵

(

输出略

).

5. 

命令

DiagonalMatrix[

…

]

生成

n

阶对角矩阵

.

例如

,

输入

DiagonalMatrix[{b[1], b[2], b[3]}]

则输出

{{b[1], 0, 0}, {0, b[2], 0}, {0, 0, b[3]}}

它是一个以

b[1], b[2], b[3]

为主对角线元素的三阶对角矩阵

.

6. 

矩阵的线性运算

:

表示矩阵

A

与

B

的加法

;

表示数

k

与矩阵

A

的乘法

; 

或

Dot[

表示矩阵

A

与矩阵

B

的乘法

.

7. 

求矩阵

A

的转置的命令

:

8. 

求方阵

A

的

n

次幂的命令

:

9. 

求方阵

A

的逆的命令

:

10.

求向量

a

与

b

的内积的命令

:

实验举例

矩阵的运算

+

B

A

B

A

.

A

k

A

]

B

,

Transpose[A].

MatrixPower[A, n].

Inverse[A].

Dot[a, b].

例
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A

求

A

AB

2

3

-

及

.

B

A

T

输入

A

-

1, 1, 1

}

, {1,

-

1, 1

}

, {1, 2, 3

}}

MatrixForm[A]

B

}

, {0, 4, 1

}

, {

-

1, 2,

-

4

}}

MatrixForm[B]

{{

=

{{3, 2, 1

=

MatrixForm

*

MatrixForm[%]

则输出

A

AB

2

3

-

及

B

A

T

的运算结果分别为

3A.B

-

2A//

Transpose[A].B//

MatrixForm

MatrixForm
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输入

Clear[A, a, b, c, d];

A

}

, {b^2

{c^2

1/c^2, c, 1/c, 1},

{d^2

Det[A]//

则输出

2

2

2

2

)

1

)(

)(

)(

)(

)(

)(

(

d

c

b

a

abcd

d

c

d

b

d

a

c

b

c

a

b

a

+

-

-

-

-

-

-

-

-

例

1.2

设
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A

求

.

1

-

A

输入

Clear[ma]

ma

}

, {

5, 2, 3, 3

}

, {0, 1, 4, 6

}

, {3, 2, 1, 5

}}

;

Inverse[ma]//

则输出
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求方阵的逆

求方阵的行列式

{{2, 1, 3, 2

=

{{a^2

=

MatrixForm

+

1/a^2, a, 1/a, 1

+

1/b^2, b, 1/b, 1},

+

+

1/d^2, d, 1/d, 1}};

Simplify
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{{3, 7, 2, 6,

 -

4

}

, {7, 9, 4, 2, 0

}

, {11, 5,

 -

6, 9, 3

}

, {2, 7,

 -

8, 3, 7

}

, {5, 7, 9, 0,

-

6

}}

MatrixForm[A]

Det[A]

Tr[A]

MatrixPower[A, 3]//MatrixForm

则输出
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5.

利用逆矩阵解线性方程组
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